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UTP komunikaéni kabel stfida¢ - Solar X BOX Vyvod pro bojler, AKU nadrz...
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Sipku/nahoru doli slouZi k listovdni mezi jednotlivymi obrazovkami.

Klavesa SET k vyvolani zmény parametr(. Pokud je obrazovce vice parametrd, které Ize ménit,
zmacknéte SET opakované, dokud se nerozblika parametr, ktery chcete ménit.

Numericka klavesnice slouZi k pfepisu hodnot parametr(. ENT je potvrzeni zmény.



Nastaveni komunikace

Nastaveni v Solar X boxu

Vybér stfidace je v menu Solar X Boxu je na strance "COM"

Stiskem pfislusné klavesy na numerické klavesnici (1,2,3,4..) zvolite stfidac. 1 = Solax X3, 2 = Goodwe
ET, 3 = Solax X1, 4=Deye

Vystupem pro komunikaci z SxB -> stfidac je komunikacni kabel UTP s koncovkou RJ45 nebo
zasuvka RJ45. Komunikace RS485 probiha na pinech 4 a 5. (modry, modro-bily).

Nastaveni ve stridaci

Solax - Komunikaéni kabel se pfipojuje do portu RJ45 COM, ktery je umistén na spodni strané
ménice. Nastaveni komunikace je pfistupné v menu stfidace. Pro vyvolani menu klidnéte na klavesu
enter. Rozkliknéte zalozku settings (heslo je tovarné 2014) / advanced settings / Modbus - zde by
mélo byt nastaveno RS485, rychlost 9600 a adresa 1. Pfipojeni je pres standardni kabel typu UTP.

Goodwe - Nastaveni je pristupné v aplikace PV master / advanced settings - Com adress je potieba

nastavit z tovarni 247 na 1. Rychlost, pokud ji Ize nastavit, tak opét 9600. Komunikacni kabel se u
ménich Goodwe pfipojuje na 18 pinovy konektor viz. foto. Zapojit je potfeba barvy modra - PIN 1,
modrobild - PIN 2. Na strané Solar x Boxu je zapojeni portu RJ45 standardni.




Deye - v zavislosti na pfesném typu ménice, mivaji tyto méni¢e komunikaéni port pod krytem
pfipojovacich svorek oznaceny jako RS485. Komunikace je na pinech 1,2 nebo 7,8. Na Solar X boxu je
komunikace na pinech 4 a 5. Je tedy potfeba na strané stridacli Deye pfivést komunikace na spravné
piny (1,2 nebo 7,8)
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Uvodni obrazovka
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Zde se nachazi vybrané informace o elektrarné, které by se mély, pokud je vSe spravné nastaveno,
zobrazit ihned po ptipojeni napdjeciho kabelu a komunikacniho kabelu do portu.

Na hlavni obrazovce se vpravo nahote se nachazi ikona stavu komunikace. Pokud je komunikace se
stfidacem v poradku, kulaté policko je ve stavu zapnuto a hodnoty na displeji se méni.

Vysvétlivky -

PV Power - celkovy aktualni vykon, energie vyrobené na panelech

Bat. SOC % - aktudlni stav nabiti baterie

Bat. P - vykon baterie. Plusové hodnoty znamenaiji nabijeni baterie, minusové vybijeni.

CT L1, CT L2, CT L3 - stav jednotlivych méficich civek stfidace. Minusové hodnoty - kolik energie tece
smérem ze sité do domu. Plusové hodnoty - kolik energie tece smérem z domu do sité.



Obrazovka s nastavenim vytézovani podle SOC. baterie - kaskadové
spinani.

Na obrazku je nastaveno vytézovani tak, Ze téleso 1 spind pfi dosazeni SOC baterie 89%, téleso 2 pfi
SOC 94% a téleso 3 pti SOC 95%.

Pokud chcete toto nastaveni zménit, zmacknéte SET (pro téleso 1 - 1x, pro téleso 2 - 2x, pro téleso 3 -
3x) provedte zménu numerickou klavesnici a potvrdte klavesou ENT.

Pocet téles je standardné 3 nebo 6 a podle toho jsou bud na jedné nebo dvou obrazovkach.

Obrazovka s nastavenim vypinacich diferenci.

Zde je nastaveni vypinaci diference téles podle SOC baterie. Minimum je moZno nastavit na 1%.

Znamena to, Ze pokud napfiklad téleso 1 sepne pfi 90% SOC, vypne aZ pokud SOC bude mensi nez
89%.

Tyto diference jsou nutné k tomu, aby vystupy vytéZovace necyklovaly. Pfi pfipojeni vétSich zatézi, se
muze hodnota SOC. baterie v rdmci procent skokové ménit.

Cidlo bojleru

Pokud je box vybaveny teplotnim ¢idlem do AKU nadoby a Cidlo je pfipojeno, zobrazuje na displeji
teplotu T1 nebo T2. V opacném pripadé je zobrazena nula.

Pro pfipojeni Cidla slouZi pfiloZzeny konektor. Prodlouzeni kabelu je mozné nejlépe stinénymi vodici.
Na polarité nezalezi. Rozsah méreni ¢idla je cca 0-95 stupnd.



Funkce HDO

Pokud je box vybaven funkci spinani podle HDO "levny proud" je mozné nakonfigurovat kazdy z
vystupUll tak, Ze pokud neni dostatek solarni energie, bude se Fidit signdlem HDO a teplotou v aku
nadrzi / bojleru.

Tyto vystupy jsou spojeny s regulaci teploty T1. lkonka HDO in udava jestli je vstup HDO (levného
proudu) aktivni. Na obrazku jsou pod napisem - Set HDO outputs tfi jednotlivé vystupy. U vystupti 2 a
3 je nastavena 0 a jsou fizené vyhradné podle nastaveni SOC. baterie - prebytku solarni energie nebo
pretoku do sité. U vystupu 1 je nastavena 1 a znamena to, Ze pokud neni dostatek solarni energie a v

bojleru bude teplota nizsi nez nastavené minimum T1, pfijde signal HDO, tyto vystupy sepnou a

nahrejou bojler na teplotu Min. T1 (na obrazku 35 stupnd) . Min T1+ je vypinaci diference vystupu
podle teploty T1. (na obrdzku by tedy vystup vypl pfi dosazeni teploty 36 stupnti) Funkce HDO si pfi
signalu HDO, vynuti sepnuti pfislusnych vystupi, pokud je teplota na cidle T1 nizsi, nei je
nastavené minimum. Dale je moZno tyto vystup ovladat ru¢né v reZimech 0 (vypnuto) - 1 (zapnuto -
funguje trvale jako pfi signalu HDO) 2 - (automat podle signdlu HDO a teploty v bojleru) Hodnotu
Min. T1 i Min. T1+ lze zménit.

Plynule PID regulované vystupy.

Jednotky Solar X box mohou byt vybaveny plynule PID regulovanymi vystupy.

Co je PID regulace? Jedna se o spojitou / plynulou regulaci, kdy je vykon na spiraly posilan plynule v
rozsahu 0-100%. Principem PID je kontinudlni porovnavani mérenych veli¢in s poZadovanymi a

automaticka adaptace regulatoru danym podminkam. Lze dosdhnout nejen kratké doby regulace, ale
i vysoké presnosti bez trvalé regulacni odchylky.

Zakladem PID regulace jsou tfi slozky - proporcionalni P, Integracni | a Derivacni D.



U plynulé regulace je vykon na jednotlivé vystupy posilan plynule, bez skokovych zmén, jako je
tomu v pripadé u dvoustavovych vystupt 0/1 (0/100%)
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Vystupy 1-3 - obecné nastaveni podle hodnoty SOC. baterie + status vystupl
Obrazovka 1:

Set PID out 1,2,3 (Ize zménit kldvesou SET) - nastaveni od jaké hodnoty SOC. baterie, zaCne regulator
posilat vykon na jednotlivé vystupy / spirdly. Regulator mazZe posilat vykon na topné télesa i kdyz
neni dosazeno nastaveného nabiti baterie a to ve chvili, kdy vznika pretok energie smérem do sité
a zavisi to na rozdilu mezi SOC. méfenou a nastavenou, na nastaveni parametru GRID+ (viz detailni
nastaveni PID vystupu) a na velikosti tohoto pFetoku.

Status - grafické znazornéni velikosti posilaného vykon 0-100%.

Regulator za¢ne vykon na topné spirdly posilat v pfipadé, Ze dojde k nabiti baterie nad stanovenou
hodnotu Bat. set. nebo podle nastaveni, pokud vznikne pretok energie smérem do distribucni sité,
podle nastaveni parametru Grid +. Diky tomu je plynula regulace feseni i pro bezbateriové systémy.
Plynula regulace naopak sjede vykonem dol(, pokud se soucet vykont vSech spotiebicii v domé,
dostane nad moznosti elektrarny a hodnoty z civek / smart metru stfidace, se dostanou do
zapornych hodnot. To zdavisi na nastaveni parametru Grid - . Timto je docileno hospodareni skutecné
jen s prebytky energie.

Detailni nastaveni PID regulace

Filout 1

soc D9%Zset BhZbatp 37

s A0 G+ P0Bkosf 20
P20 300 10l 0OEH100=

Vystup 1 - detailni nastaveni PID regulace vystupu ¢. 1



PIDoutl - procentudlni hodnota vykonu, ktery reguldtor v dany okamzik posila na spiralu na vystupu
1.

vwvs

CT - je aktudlni hodnota - soucet hodnot z méficich civek L1, L2, L3 nebo smart metru sttidace. Jedna
se tedy o celkovy vykon dodavany z nebo do distribucni sité.

Bat. SOC - aktualni hodnota kapacity baterie
Bat.P - vykon baterie. Plusové hodnoty znamenaji nabijeni baterie, minusové vybijeni.

Bat. set. - nastaveni od jaké hodnoty SOC. baterie, za¢ne regulator posilat vykon na spiralu, za
predpokladu, Ze jsou civky méfi¢e energie CT na 0 nebo blizko 0.

G - a G + je koeficient vlivu mérenych hodnot z CT civek / smart metru stfidace na regulator.

G - urcuje citlivost na odbér ze sité a posilany vykon na spiraly upravuje tak, aby nedochazelo pfri
ohtevu vody z prebytkl k odbériim ze sité, pokud elektrarna nedokaze uspokojit aktualni spotfebu v
domé .

G + urcuje citlivost reguldtoru na pretoky do sité. Pokud vznika pretok, regulator pridava.
Nastaveni G - a G + : rozsah nastaveni je 1-32000
1=maximalni citlivost a vliv na regulator.

1 a vys$ snizovani citlivosti vlivu hodnot CT civek na reguldtor. Pfi nastaveni na vysoké hodnoty, uz
regulator nebude brat v potaz hodnoty z CT civek a bude regulovat pouze na zakladé SOC. baterie.

Parametry Grid - a Grid + doporucujeme u systému bez zapnutych pretokud do sité nastavit na
hodnoty kolem 40-60. P¥ilisna citlivost na hodnoty CT, muZe vyvolat neZadouci kmitani vystupti. U
systému se zapnutymi pretoky mize byt Zadouci nastavit Grid + vyse, aby reguldtor délal zmény na
vystupech pomaleji a plynuleji.

Bkoef - mira vlivu vybijeni baterie na regulator. Udava citlivost reguldtoru na vybijeci vykon baterie.
Rozsah nastaveni je 0 az -30000.

0 = vliv baterie vypnut, (v tomto nastaveni bude regulator vytéZovat prebytky pouze na zakladé
rozdilu BAT. SOC a BAT set, pripadné pfi pretoku do sité)

-1 = maximalni citlivost, sméfem dale k minusovym hodnotdm, se citlivost sniZuje a regulator dovoli
odebirat vice vykonu z baterie.

Prilisna citlivost na hodnoty vykonu z baterie, mlZe vyvolat nezadouci kmitani vystupd.
Doporuceni je spiSe se zdrzet u hodnot mezi -30-100

Pr¥iklad 1 : Pokud bude BAT SOC. méfend 90% a BAT set zadana 89% - (reguldtor tedy bude chtit
vytéZovat prebytecnou energii z baterie), nastaveni Grid - bude 40, pak po prekroceni hranice -40W



vykonu ze sité, se reguldtor zastavi, po prekrocéeni hranice -80W zacéne ubirat a rychlost ubirani
vykonu na spiradlu bude imérna velikosti nardstu vykonu ze sité. (napfiklad pfijde mrak nebo se v
domé sepne vice spotiebicli zaroven a elektrarna tuto zménu nedokaze vykryt).

Pfiklad 2 : Nastavenim Grid + na nizké hodnoty, ma za nasledek zvyseni citlivosti regulatoru na
pretoky. Regulator pak bude brat minimalni ohled na to, jak je nabita baterie a muze posilat vykon na
spirdly daleko pred dosaZenim nabiti baterie na hodnotu BAT SET. Tyto pretoky ménice ¢asto generuji
jesté pred nabitim baterie a mlze to byt ddno omezenim maximalniho nabijeciho proudu baterie,
ktery je pod moznostmi toho, co dokazi vyrobit panely.

Provoz bez baterii.

Pokud jsou povoleny pretoky, nastavte "Mdd wattrouteru” na obrazovce wattrouter mode na CT
Only. Regulator zacne modulovat (postupné ptidavat) vykon, jen podle velikosti pretoku do sité.

Pokud jsou pretoky zakazany, nastavte na obrazovce wattrouter mode mod CT+BAT a na
jednotlivych regulatorech BAT. SET na -1. Timto nastavenim se docili toho, Ze regulator zkousi
priddvat vykon trvale i bez pretoku s ohledem na hodnoty z CT civek. Pokud se dostanou hodnoty z
CT civek do minusu pod nastaveni Grid - ¢ek3, jestli deficit stfida¢ dozene. Pokud ano, zacne
opétovné pridavat. Pokud ne, ubere. Timto je docileno, Ze reguldtor donuti stfidac citlivé k vyrobé
pokud sviti slunce a kdyzZ prijde mrak nebo se spotfeba v domé zvysi, s vykonem sjede doll tak, aby
neohfival vodu ze sité.

PID parametry

Tyto parametry maji vliv na chovani regulatoru jako celku. Méni jeho chovani resp. rychlost reakci jak
na rozdil mezi BAT SOC. a BAT SET. tak na hodnoty z CT civek a hodnoty vykonu baterie.

P - Je proporciondlni slozka reguldtoru. Jedna se o prosty zesilova¢. Akéni veli¢ina je pfimo Umérna

regulaéni odchylce. Cim vy33i hodnota P, tim robustnéji bude regulator reagovat na odchylku
zadané SOC. od aktualni SOC. baterie i na zmény hodnot méficich civek / smart metru.

| - reguldtor, je takovy reguldtor, kdy akéni veli¢ina je pfimo umérnad integralu regulacni odchylky.
Jinymi slovy integrace zohlednuje ¢as, po ktery se reguldtor nachdzi mimo Zddanou hodnotu a snazi

evvs

evvs

rychlejsi reakce regulatoru na zmény SOC. a hodnot CT civek. Nizsi hodnoty = pomalejsi reakce.

D - regulator, je takovy regulator, kdy akéni veli¢ina je pfimo umérna derivaci regula¢ni odchylky. D
nastaveni vylepSuje dynamické vlastnosti regulatoru a regulator "zatlumuje".

LO a HI - parametry LO a Hl jsou spodni a horni mez vykonu regulatoru. Pokud napftiklad nastavite LO
na 10% a Hl na 50% regulator pojede do ptislusného vystupu minimalné vidy na 10% a maximalné na
50%. Pokud nastavite oba parametry na 50% bude regulator do toho vystupu doddvat trvale polovinu
vykonu. Pokud nastavite oba parametry na 0%, tento vystup regulatoru bude trvale vypnuty. Timto
nastavenim lze tedy navic vystupy ovladat ru¢né.

Z vyroby byva vse nastaveno. Pokud chcete nastaveni zménit, délejte to postupné a s citem a vzdy si
poznacte vychozi nastaveni.



Kombinaci spravné nastavenych parametrq, lze regulator vyuzivat pro systémy s povolenou,
zakazanou dodavkou do sité s bateriemi nebo bez baterii.

PFi ru¢nim ovladani je nutno brat zfetel na to, Ze pokud je box vybaven funkci HDO, je tato funkce
nadrazena a pfi jeji aktivaci dochazi k vynuceni sepnuti vystupl podle teploty v aku / bojleru, nehledé
na rucni ovladani.

Maod wattrouteru

Vybér mdédu wattrouteru je dostupné u verzi s PID regulaci a je platné pouze pro plynule regulované
vystupy.

1 - CT + Bat. mad funguje tak, Ze wattrouter bere v ivahu velikost pretoku do sité (pokud je na
stfidaci povoleny) stav nabiti baterie, i vybijeci vykon baterie. Tento mdd se voli u bezpretokovych
elektrdren.

2 - CT only mad posild vykon vystupy pouze na zakladé pretoku do sité, pfipadné do procesu jesté
vstupuje nastaveni bkoef, kdy reguldtor pfi odbéru z baterie sniZuje vykon. Pfi tomto nastaveni
predstavuji parametry Grid+ a Grid - watty. Tento mdd muze byt vyhodnéjsi u elektraren s
povolenymi pfetoky, protoZze nebere v Uvahu stav baterie a posila vykon pouze podle pretoku do sité.



